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橋梁点検でのドローン活用の有効性検証

１．実証実験概要

• 事前確認：2022年1月25日(火) 9：30～15：00
• 実施本番：2022年2月17日(木) 9：30～16：00
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床版の撮影結果

橋脚の撮影結果

• 橋脚の３Dデータ（３Dオブジェクト）

• 橋脚面のオルソ画像 (平面図)

• 橋脚の撮影画像のAI実施結果

• 床版の撮影データ（静止画）

• 床版の撮影データ（動画）

• 床版のオルソ画像 (平面図)

• 格間内の撮影データ（動画：鋼材、H鋼の角等）

• 支承部の撮影データ（動画）

点検/確認項目

• ひび割れ

• 形状変化

• 錆、塗膜割れ

• 亀裂

• 形状変化

点検/確認項目

橋脚の３D 撮影

床版の撮影

橋梁点検でのドローン活用の有効性検証

１．実証実験概要
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２．実施概要
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２．実施概要 – 利用機体 Skydio2

NTTドコモが展開する「Skydio2」を活用
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２．実施概要 – 利用機体 の特徴

自律飛行技術を活かした”ぶつかりづらい”ドローン

“ぶつかりづらい”を３つのステップで実現

1. 上下６つの魚眼レンズで360°周囲を確認 - See

2. 確認し障害物と認識 - Understand

3. 安全場所へ自律的に移動 - Act
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２．実施概要 – 実施項目

• 橋桁内での接近撮影での撮影

• 床版の網羅的な撮影

• 橋脚の自動撮影
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実証実験の様子は

「橋梁点検でのドローン活用の実証実験」でご確認いただけます。

２．実施概要 – ご参考

https://youtu.be/i_sLcd5TUvo



橋桁内での接近撮影での撮影
Skydio2の衝突回避センサーを標準の87cm
から28㎝へ縮小し格間内を撮影

飛行イメージ
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２．実施概要

撮影イメージ (動画で撮影)

斜め下

横

上



２．実施概要

橋桁内での接近撮影での撮影
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横向き撮影

上横向き撮影 斜め下向き
撮影
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床版の網羅的な撮影
Skydio2の2点間自動飛行機能を使用し
床版の裏面、側面を撮影

飛行イメージ

撮影イメージ

1秒1回シャッターを切る設定で静止画を撮影

２．実施概要



２．実施概要

床版の網羅的な撮影
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116枚の写真から作成 (1列)



２．実施概要

オルソ画像
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横浜 伊勢原

横浜伊勢原

横浜 伊勢原



２．実施概要

桁横の網羅的な撮影

それぞれ150枚程度の写真から作成
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北側

南側

横浜 伊勢原
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橋脚の自動撮影
Skydio2３D Scan機能を使用し橋脚を
自動撮影

飛行イメージ/撮影イメージ(静止画自動撮影)

２．実施概要

自動撮影後、解析ソフトで3D化
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２．実施概要



２．実施概要 - 橋脚自動撮影の解析結果
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平面図 3Dモデル
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3．実施結果



3．実施結果

品質

時間

実証実験の有効性を評価

1. 夜間の確認と比較し良好/同等かつ点検に資する品質の素材を取得できるか
2. 従来取得が困難であった桁死角の写真も取得できるか
3. ドローンを用いることで従来手法と比較してリスクが軽減できるか

想定される期待効果

4. ドローンを用いることで従来手法と比較し時間の短縮ができるか
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3．実施結果

品質
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1
2

3

横浜 伊勢原



3．実施結果
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品質 床版/格間内 1
近接で撮影した動画

網羅的に撮影した静止画
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3．実施結果

品質 橋脚 橋脚
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3．実施結果

時間(それぞれ各部位での撮影時間)

床版の網羅的な撮影
撮影時間：1列 およそ4分

橋脚の自動撮影
撮影時間：1橋脚2フライト およそ15分×2 =30分

橋桁内での接近撮影での撮影
撮影時間：1格間 およそ6分
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4．総括
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4．総括

• ドローンの機能面で、写真・動画など高い品質の素材を取得することが出来た

• 全体スクリーニングを行うための手段として時間削減などが期待される

• 対象と橋梁として大規模なもの、複雑なものほど導入効果が期待される

• 日中に安全に撮影ができ、日数の削減が期待される

• 従来手法では点検が困難だったエリアの確認ができた

• クラウドサービス (docomo sky Cloud)を活用することで遠隔でもデータを確認することが出来た

総評

• 映像・画像からだけでは見えない損傷への対応

課題
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(参考)動画一覧
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Skydio機体の紹介 橋脚自動撮影ソフトの紹介 本実験の取組紹介

https://youtu.be/_t48C57l6uQ https://youtu.be/EC9VZD0256M https://youtu.be/i_sLcd5TUvo


